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□ 공고 요청 장비 

  ∎ 장 비 명 : 데모차량(커넥티드카 및 자율주행차)

  ∎ 구입금액 : 500,000,000 원 (부가가치세 포함)

  ∎ 입찰 및 계약방법 : 일반경쟁(협상에 의한 계약)

□ 협상에 의한 계약 필요성

  ∎ (전문성·기술성 필요) 산업통산자원부「커넥티드카 무선통신평가 시스템 기반구축」 사업에

서 구축하고자 하는 ‘데모차량(커넥티드카 및 자율주행차)’의 경우 고도의 전문성·기술성이 

필요한 특수 장비*이므로, “협상에 의한 계약” 방식으로 기술점수(80%)와 가격점수(20%)

를 합산한 우선협상대상자 선정 후 협상 절차를 통한 최종 낙찰자 선정이 필요함

       * B형 자율주행자동차 플랫폼에 LiDAR, GNSS/RTK, UWB 등 다종의 센서와 고성능 제어시스템

을 통합하고, 이를 기반으로 통신부품(DUT)의 성능을 평가하는 복합 시스템 구축 사업이며, 

이는 자율주행 제어모듈(인지·판단·제어)과 통신 인터페이스(CAN, Fakra, Ethernet) 간의 유기

적인 연동과 VCU(Vehicle Control Unit)의 설계·개발 역량은 공급업체의 기술 수준에 따라 시

스템 안정성에서 현격한 차이가 발생함. 특히 기 구축된 장비(dSPACE 시뮬레이터)와의 연계 

지원 등 정밀한 시스템 통합(SI) 기술이 요구되므로, 단순 규격 비교보다는 기술적 제안 내용

을 심층 평가할 수 있는 “협상에 의한 계약” 방식이 필수적임

  ∎ (규격·가격 동시입찰 한계점) 「국가를 당사자로 하는 계약에 관한 법률 시행령」 제18조

에 따른 경쟁입찰 또는 규격·가격 동시입찰 등과 같이 규격 충족 여부를 중심으로 낙찰

자를 선정하는 방식으로는 입찰참가기업의 기술적 우수성, 시스템 완성도, 운영 안정성 

및 사업 수행 역량을 종합적·객관적으로 판단하는 데 한계가 있음

  ∎ 본 사업에서 발주한 타장비의 경우에도 고도의 전문성·기술성이 필요한 특수장비에 해당

되어 ‘협상에 의한 계약’ 방식으로 최종 낙찰자 선정하여 계약체결하였음

     - C-V2X/IVI/GPS 통합 콜 시뮬레이터(공고번호 : 20220919945-000, 대전지방조달청) 

     - 무반사 챔버 기반 커넥티드카 실차 테스트베드(공고번호 : 20221036577 - 000, 대전지방조달청)

     - V2X 가상주행 시뮬레이터((공고번호 : 20221000270-000, 대전지방조달청)

□ 협상에 의한 계약 추진 계획

  ∎ ‘조달청 협상에 의한 계약 제안서평가 세부기준’을 준용하여 총원 8인 내외의 선정평가위

원회를 구성·운영하고, 평가의 공정성 및 객관성 확보를 위해 외부 인원을 총원의 3분의 

2 이상으로 구성함. 발표 평가와 서류 평가를 통해 종합적인 정량적 기술능력* 및 가격 

점수** 평가함으로써 입찰참가 기업의 전문성·기술성을 검증하고 우선협상대상자 선정 후 

협상을 거쳐 최종 계약을 체결할 계획임.

       * 정량적 평가 배점 : 총점 80점으로 제안시스템 이해도(12점), 성능(30점), 조직 및 인력계획(12점), 시험 

운영(6점), 교육훈련계획 및 기술지원 방안의 적정성(12점), 유지보수(8점)으로 구성

** 가격 점수 : 총점 20점으로 예정가격 이하로 입찰한 업체를 대상으로 입찰가격의 상대적 수준을 점수화

하여 부여하며, 기술평가 점수와 합산하여 종합평가에 반영(조달청 진행)



□ 국가계약법 - 제 18조

□ 국가계약법 - 제 43조

붙임 관련 법령



□ 조달청 협상에 의한 계약 제안서 평가 세부기준 - 제 3조

□ 조달청 협상에 의한 계약 제안서 평가 세부기준 - 별표1


